
t.ROME1 - Robotik & Mechatronik 1
 

Fachkompetenz:

-
 

Methodenkompetenz:

-
 

Sozialkompetenz:

-
 

Selbstkompetenz:

-
 

Lernziel:

- Aufbau, Eigenschaften und Einsatz von Robotern im industriellen Umfeld

- On- und Offline-Programmierung von Industrierobotern

- Kommunikation zwischen Industrierobotern und peripheren Geräten

- Konzeptfindung, Planung und Umsetzung eines Roboterprojekts im industriellen Umfeld

- Einblick in die Aufgaben des Projektingenieurs im Bereich industrielle Robotik
 

Lerninhalt:

Im Zentrum der Lehrveranstaltung steht die Lösung verschiedener Aufgaben, welche während des Praktikums

bearbeitet werden. Die dazu notwendigen theoretischen Grundlagen werden in der Vorlesung erarbeitet. Die

Themen im einzelnen:

 

- Roboter in Betrieb nehmen, teachen

- Einfache Roboterprogramme schreiben und testen

- Kommunikation mittels digitaler Ein-/Ausgänge

- Kommunikation mittels TCP/IP

- Einsatz von Näherungssensoren und Videokameras

- Homogene Koordinaten und Quaternionen

- Vorwärts- und Rückwärtskinematik

- Vorwärtskinematik, Denavit-Hartenberg-Transformation

- Rückwärtskinematik

- Mensch-Maschine-Kooperation
 

Vorkenntnisse:

-
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Unterrichtssprache:

Deutsch
 

Unterrichtsunterlagen:

Arbeitsaufträge zu den Praktikumsversuchen

Vorlagen für Roboter- und MatlabProgramme

Buchauszüge zu ausgewählten Kapiteln
 

Ergänzende Literatur:

-
 

Bemerkungen:

-
 

Durchführung:

Unterrichtsart Anzahl Lektionen pro Woche

Vorlesung 14 x 2 Lektionen

Übung/Praktika 7 x 4 Lektionen

Blockunterricht

Leistungsnachweise:

Laut Tabelle oder gemäss schriftlicher Festlegung des Dozierenden zu Semesterbeginn!

Bezeichnung Art Form Umfang Bewertung Gewichtung

Leistungsnachwe
ise während
Unterrichtszeit

Semesterendprüf
ung

Klausur schriftlich 90 min 100%
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