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Lernziel:

- Ueberblick zu Aufbau, Eigenschaften und Einsatz von Industrierobotern

- Zusammenwirken von Industrierobotern, peripheren Geréten und Prozess

- On- und Offline-Programmierung von Industrierobotern

- Industrielle Bildverarbeitung als Teil der Roboterzelle

- Konzeptfindung, Planung und Umsetzung eines Roboterprojekts

- Einblick in die Aufgaben eines Projektingenieurs im Bereich industrielle Robotik

Lerninhalt:

Vorlesung:

- Aufbau und Einteilung von Robotern und deren Programmierung (ABB, Fanuc, Kuka)

- Moglichkeiten und Grenzen der Offline-Programmierung

- das periphere Umfeld als Grundlage der Kommunikation zwischen Roboter und Umwelt
- Greifersysteme und deren spezifische Einsatzbereiche

- Sensorik und industrielle Vision Systeme

- Roboterkinematik, Denavit-Hartenberg-Transformation, Quaternionen

Praktikum:

- Programmierung und Simulation von Robotern

- selbsténdige Durchfiihrung praktischer Beispiele im Labor
- Durchfiihrung eines Roboterprojekts

Vorkenntnisse:
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Durchfihrung:

Unterrichtsart Anzahl Lektionen pro Woche
Vorlesung 14x2L

Ubung/Praktika

Blockunterricht

Leistungsnachweise:
Laut Tabelle oder gemass schriftlicher Festlegung des Dozierenden zu Semesterbeginn!
Bezeichnung Art Form Umfang Bewertung Gewichtung

Leistungsnachwe
ise wahrend
Unterrichtszeit

Semesterendprif
ung

Unterrichtssprache:
Deutsch

Unterrichtsunterlagen:

Scripte, Buchauszlge und Foliensatze zu ausgewahlten Kapiteln

-ISBN Titel Autor(en) Verlag Auflage Ausgabejahr

- 3935772009 Automatisieren mit Know-How: Handhabung, Robotik, Montage Hesse Stefan Hoppenstedt
Bonnier 1 2002

- 3528049510 Robotik: Grundwissen fiir die berufliche Bildung Hesse Stefan Vieweg 1996

- 3935772009 Automatisieren mit Know-How: Handhabung, Robotik, Montage Hesse Stefan Hoppenstedt
Bonnier 1 2002

- 3528049510 Robotik: Grundwissen fir die berufliche Bildung Hesse Stefan Vieweg 1996

Ergénzende Literatur:

Bemerkungen:
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