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Lernziel:

Kennen lernen

- Grundbegriffe der Regelungstechnik, Ubertragungsglieder

- Modellbildung und Simulation von Regelstrecken und Regelkreisen
- Reglerarten, Reglereinstellung und Inbetriebnahme

- Stabilitatsverhalten von Regelkreisen

Lerninhalt:

Unterricht:

- Dynamisches Verhalten von Regelkreisgliedern

- Grundtypen von Ubertragungselementen, Regelstrecken, Beurteilung der Regelbarkeit
- P-, PI- und PID-Regler, Fuhrungs- und Stérverhalten

- Stabilitatsverhalten. Optimale Reglereinstellung

Praktikum:

- Sprungantworten und Frequenzgang von Regelstrecken

- Modellbildung und Simulation von Regelstrecken

- FUhrungs- und Storverhalten von Regelkreisen

- Inbetriebnahme von Regeleinrichtungen, Ermittlung der opt. Reglereinstellungen

Vorkenntnisse:
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Durchfihrung:

Unterrichtsart

Anzahl Lektionen pro Woche

Vorlesung

14x2L

Ubung/Praktika

7x4L

Blockunterricht

Leistungsnachweise:

Laut Tabelle oder gemass schriftlicher Festlegung des Dozierenden zu Semesterbeginn!

Bezeichnung

Art

Form

Umfang

Bewertung

Gewichtung

Leistungsnachwe
ise wahrend
Unterrichtszeit

Semesterendprif
ung

Unterrichtssprache:

Deutsch

Unterrichtsunterlagen:

Skript

Einfihrung in die Regelungstechnik, Mann Heinz, Schiffelgen Horst, Froriep Rainer, Hanser 11. Aufl. 2009

Ergénzende Literatur:

Bemerkungen:

Gruppengrosse fur Praktika max. 16, es stehen 8 Arbeitsplatze fur je 2 Studierende zur Verfliigung.
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